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’ CONTACT

 E-learning,

 Formation initiale et continuée,

 Collaborations FCC, Forem,
Technifitur...,

« TFE,

» Agrée Siemens ,Schneider,...

* Marketing,

* Mode d’empiloi virtuel,

*  Optimisation,

 Maintenance,

*  Optimisation du pilotage
,sans arrét de production,
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Standards modélisés @ Outils d'analyse

®  Fonctions de commande
= Schneider Electrlc
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il dans le monde industriel @
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r stimuler

Dépanner, modifier une installation.
Utiliser la supervision, la maintenance
informatisée et la « télégestion »

Former les opérateurs et
agents de maintenance

Production

Piloter et vérifier la validité

d’un programme d’API
‘0@ Monter et piloter son propre processus
Q “ Q . 9 . . i
O Réaliser son projet d’automatisation c
o‘z'\ A N 3
el
r - - . L3 L3 r L3 Q
Découvrir les principes d’analyses combinatoire et séquentielle Q
grace a la visualisation dynamique et a interactivité. 3
A N (9
Découvrir et expérimenter toutes les technologies annexes :
pneumatiques, mécaniques, électriques...
A N

L4 L4 ' 4 4 4

Motiver ’opérateur & découvrir le cahier des charges d’une automatisation
en agissant sur le matériel virtuel

- r - - F =i r - F - -
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De la commande a la signalisation TOR et Analogique

Entrées Sorties Autres outils

@ ° <D Générateur d'objets

Evacuation d'objets

Subsztitution d'objets

B R SR

& & Champ peganteur
Input
Cutilz de
% rCm] ? @ découpe
SDHﬁE a Sonde de B . y
? untrasons pression b Ecanizme animé
(Liuides]
- Carnpheur HZ 4
= o,
Tikir ] /0 ;
o = o g
D éhitmitre d Ea“::mée de Temporisation
B - B iL

P (|

0 00w F| @

® @
© ©®

Mesure de distance Sonde . .
themaostatique Analogique digital
i - Binaire codé décimal
- = e
Jauge de Congigne |2 -

pEsage [-32768 & 32767 Irput Cutput

Foues Afficheur
Dutput C codeuzes fsegments

Binaire [-37/68 5 32767]

OO @ ©® <9 g @ @

Le mécano virtuel

g
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De la grandeur Physique
a la grandeur API
en passant par la carte
d’acquisition électrique

Editer une entrée

E|
11 . — Dbjets de remplacement
Mrémoniques : S—
Entrées de substitution =
© I Stop
Description : © © ° ® —
I Arrét Moteur
ers |'automate : 0 o @ @
| Pas d4P| désigné
Type de contact i ' ﬁ @
" MNomalement Ouvert (MO) H
* Momalerment fermé [NF)
Obiet & zubstituer J
0 0K Annuler |
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Mot d'entrée Iw 1

®
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P
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S Mesure > Sonde - Grandewr éléctigue - Waleur &P [Integer)

| 5 W I 2500

—>
OO00MO0M EEO00 000
5 [ rca

— Configuration du capteur analogique

Edition du tableau |

— Limites phygiques Type de mesure——  — Comportement
Yaleurs entiéres ! & 00y O [LirEafe
Min | -
0 b %’r A0 10V " Sdfon tableau de valeurs
b an 500 =3 100
C 4-20ma /{gpe de mesure

r Limite de la valeur d'entrée & lautomate W sx

Minl il =» 0 Maxl 5000 - AW

= Hauteur libre ﬁl“

£+ Hauteur de liquide ﬁ]“

Mnémanigue /

Description

Aide |

Ok

Dezcription

I fMnémonique I

Annuler

Modéliser

Cuitter

on graphig
o | 10w 50677 w[ 833 v
Selon le capteur =5 =\
1,263 %2 \\
2| 200000 2814 127 N
300,000 4718 532
400,000 43
500,000 53
216
a1
dela 3
N. ds points N. Pts dela 25
dirterplolation:  coube e
e ¥ ¥ 64
nz
Foom 05632363
Hem 09281029
80em 0,3935564
5 em 1059703
S0em 1126585
%5 em 1194247
100 5m 1262732
105 <m 1332074 D S00r
1100m 1402283 || =|
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— Rotation

Le circuit de puissance gL

" Deux sens

Démarrage direct

Maoteurs asynchrones S ? adapte Selon
’ . Vitesses ?
Motes : 1 Contacteurs VOtre seleCtlon 9 f* 1 'Viesze
— Ratation ?
!:E {* Un sens l l l = 2Viteszes

™ Deus sens %ﬁ

j ﬁ — Démarrage

Yitesses ¥

EE . A0 i~ Etaile Triangle
H - kesse
~ 2Vitesses gy . f* Direct
o [ oo Deux sens de rotation
—Démamnage 7
= Etoile Triangle
i+ Direct Paramétrage du moteur
Motes : 4 Contacteurs
— Rotation 7
= Un zens J_ J. J.
* Deus sens R
Vitezses 7 y Jl 1 J 3 J
1 Vitesse bR L\'v'\’j >]' e \T 5\I' T A
@ 2¥itessed
I Fia g o rio oo
MHom Moteur 1 - Démanage 2 Hel et ’:'_ gl
ile Tri TM
™ Etoile Triangle {an.)
Fermer | + Direct

Le mécano virtuel
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Moteur avec variateur de vitesse

Waleurs de retour du Wariateur Parameétres de pilotage

Consigne de vitesse

[-100% & +100%]

B @

Yitesse effective % 45 Demande
I'S GQw_Consighe = (! d'anét
[freinage)

||)||||||

Wlksre Corlgre
Temps

Motewr 1

lw Status
Accélération [1 a 100%]
Bits du mot d'état
B i i—Fm
Sens droite
Fréquence atteinte

Surcharge moteur

Gwi_Accélération =

Identification

Mam

Consigne de ritesse
[[100% & +100%]

B e

Demande . .
-3 Qw_Consigne = r [rd.arrét | Consigne de vitesse
reinage

Accélération [1 a 100%]

(w_Accélération = m

Consigne d’accélération

Mot d’état
Bitz du mot d'&tat

il Fun

Sens droite
[Fréquence atteinte

ﬁlw Statuz
Surcharge moteur
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Fermer

Commande de
freinage (NF)
Q15

B
Consigne de vitesse % .

L 5
Vitesse effective
L B

Consigne d’accélération

Statut du variateur

Le mécano virtuel
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Maoteurs asynchrones
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S Ol convoyeurs :

Bande transporteuse

Y

Senz du tranzport—
{~ Gauche
* Draite

W
é]: % Horizontale

 Yerticale
" Yue de profil [Honzontale)

b otewr azzocia (kM atewrl

Mombre d'objets ranzportables

™ Sanz limite COFinéa |20 Maw

Witezze de tranglation = 100 3 ’7

..... YT Eomer |

E: E]

Reset Compteur

bateur b rtenr drs porsenuenrs o'

Les objets déposés sur le convoyeur sont
automatiquement mis en mouvement
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Pour sélectionner un convoyeur,
vous devez au préalable déposer

Bande transporteuse

un moteur d’entrainement.

@

1 Sens du transport —
)

(=

b oteur azzocié :Moteurd

Yitezze de translation = 100 % ’7

% Sang limite

" Gauche

* Draite

Yue
™ Haorizontale
" Yerticale

% Yue de profil [Harizontale)

MNombre d'objets tranzportables

O Fixéd [ Man

Fermer |

(&

nt
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Bande transporteuse _| A

() =—— ()

b oteur aszacié Mateur2 i~ Horizontale

b ateurd .
toteur] i MWerticale
i+ %ue de profil [Horizontale}

Witesze de translation = 100 %

..... ’ Fermer |

Senz du trangport
f+ Gauche
= Droite

En sortie du convoyeur
les objets se poussent !

Les boites s’empilent automatiquement

Bande transporteuse x|

+
i Sens du bransport —
a . " Gauche
I
' Diote
-:':I Vug—————————————

Maoteur associe " Harizantale

Moteur £ Veilicale
" Yue de profil [Honzontale]

Yitesse de translation = 100 % 5K z 210 g —r
J ermer '
—IE Moteur Bande ey % E E

6 p ;
. g T . Bt ii
= Présence bouteille ransp e remplie
au remplissage
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- Verins pneumatiguy ydi )
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Edition des propriétés du verin a charger | P roces s m
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— Position —Yiteszes — Etat initial
Sortie de [a Commande
Cnog ortie de la tige
" Sortie & draite l g o &+ Tige rentiée — 3 Q10
" Sortie 2 h . Chr = ="
ortie & gauche e '
. : [ = Tige sortie \\\E-H -2 |
{* Sortie en bas Rentrée de |a tige R & |11
l nol
" Sortie en haut Lo "-l R [ = 2&me Vitesze F |
dem LT
Ch

p !
" o am
CFF — Eszais et choix des dimenzions du werin /i

Ezzal avec une commande manastable

- ol
|: = = _.,—:"FF" it
aurse 2 R
1596 Twips Jo0o000000000 0 X ' ‘:‘é& _'-,-_-;_:#'

™ Werin de découpe Morn du vérin

[T | Wérin de séparation I Yerin D Eermer |

Tout est paramétrable : ’orientation , les vitesses , la commande,
la course, le poussoir, y compris les outils de préhension...

Le mécano virtuel
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%‘U’érin avec plateau aimante

et
Deuxieme vitesse de sortie  Accracher
Sortir 7 %
115 @ I

E}::, Altraction On
of: E G

: @
+ + +

12

R alentir la zortie...

114

Witezze lente

v

na 0 Infopigce collée

115 Ci

i) 13 i
=7 Y
[D Q}: 54
@ Separer des objets entrainés par un convoyeur
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5
o sy
N
© o1
Information de ret 12 :
Mrarmatian de retaur + +*
- piece bloquée ou @

- fin de défarmation

Le mécano virtuel

Pousser, accrocher, Bloquer, découper, déformer ...
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La vitesse de chute Les objets qui sont placés dans la zone
réglable grise disparaissent et reviennent dans la
zone d'empilage.

& 8

Le mécano virtuel
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r A r
Dépot & paramétrage
Entrées

© © ° @ — Orientation — Portée — Contact

 Bas & N0 " NF.

® 0 o ® ™ Haut Eml_ - _DétECtiDr‘! 7

Réglage de la portée Pour Ajouter ou Retirer des objets

" Gauche détectables, il zuffit clq lez dézigner
avec la sourns
CD @ @ % Dioite .;\':I
M rmérmamique | Entrée 11
£ § < @
D' escription | 0.k, | Annuler
i 4
Détecter les t'tlletS créés Choisir les objets a “detecter”
E selon le type de capteur

Le mécano virtuel
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— Orientation — Portée — Edition de la cate d'acguizition
© Bas Bein------- - Mesure —» Sonde > Grandewr éléctrique -» Valeur &P [Integer]
- B " Haut [ 5 & | EVv 14 [ 3000 I
= & I:I:I:I:Izﬂl Reéglage de la portée ‘:E:J*.
rh Gauche Trrrnrnronnnenenen el Ed|t||:| 1[= aca[ted'acquigitiﬂﬂ |
kezure de & Dioite '
i | B250
distance [———
. ’ o e,
Editer la carte d’acquisition
Paramétrage du capteur linéaire
Comportement

g Mesure --» Sonde > Grandewr Eéctique > Waleur &P [Integer)

S s v B

g éoran.. 0000800 OO0FF O8O0
: [ d : s e =
| I W ;
! ."‘ i |:|:|:|:I=E| ~ Configuration du capteur analogigue
| . W E r Limites phpsiques Type demesure—— — Comportement
: i m .Valems entiéres | & oy O Minsefi
' - Min [a >0 40 S0y " Selon tableau de valeurs

Position Max [ 6250 > 10% T

Le mécano virtuel
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Pont Roulant | ||

 Motarizée [1 vitesse)
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&
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® |

=1030
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3
Man 7500 Ky | i

LI ) LI ) LI ) LI ) LI ) 1 Ij LI ) LI ) LI ) LI )
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Mot de commagde
s = =
Mnteur&
wariateLr {
ge . Lo . 8§ 4 é i B § °
Aprés le dépot dézsigner lez élément "Liés o
mécaniquement [Ctil _Click] -
Fermer ]
[Destination]
= Dicaguage Hingage Clamage Ringage
Iy 1 H 780 —
750
& - g
Mt w3 . .
[Pacian] Servo commande e -
Chagé  Dechuge Diote  Gwache Moottt Deacende . 3 . . .
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I%E variateurﬁitesse
Em
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Plusieurs solutions

Type d'entrainement / de pilotage
I * Preurnatique ,
% ; == - AT T

Essai du positionnews " Motarizée 1 vi-tesse] "I'|'||:II|-EIQE-' des ':'I:'|E’|:S I

" Motorizée (2 vitesses)

=1030
Mnteu[ d'ent[aTnement 2 YiteXse de translation = B0 &
| ¢~ Mot de commande I
Y [analogique]
D ézignatior\: Lintra & ~ Mateur &
wariateur
h 5
05 TE=T Aprés le dépit digioner les élément "Liss™
mécaniquement [Chrl _Click]
E H Fermer |

(IR o2
[T}
E= [io
=

E 18 |7 19

©

Fozitionement aves un mat de destination

h Les deux pOSitiOllIlelll'S #

Eﬁ

sont
[ 1 - . |
operationnels HO- 11
Simultanément ! - ED
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Mécano Yirkuel Affichage  Programmation  Param
Image objet. .. zul @ ||_|| @l 3

Zone d'empilage

Boite 3 autils ‘
w Bande transporteuse
Fluides., .% 3 Tahble
Support
Actionneurs F i

i ou !

5

[T
[T
L1

= Permet 'empilage des objets ||

% Fosgitionement avec un mot de destination
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~255im

ur stimuler

Table de transfert

by —— =

T able de transfert

Iy—
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Générateur d'objet

— Comportement du générateur

" Génération Inpulsionnelle

¥ Génération selon une fréquence

o Géneration g les = cpcles
d'aguisition

1]

£~ Période introduite via un D

— Fréquence d'apparitinn—‘

— Désigner les cellules zensibles

[ Cellul
%

.

G_x D,'d[e de
generation
Annuler | (I}

~

FPour effacer les objets superflus
employer une ou plusieurs
'Fones noires”

Relaiz de pilotage
des générateurs

13

g

Quelgue soit la solfigitation du
aénérateur un maximimde 20
objets & l'écran n'est pas
dépazzable.

~ Fichier Image
I = o [Disque local] j Brurr. vk ;I
Bturg.wrnf
=T BUREALLWHMF
£ Mes documents butee, gif
J ‘SAépplications Vb Butte™ 1. wmf
3 ProcesSim_SiemensCuy Euuete.wmff
2 = werte. wml
< Bwertf vanf
cafe. wmf
cafel wnf

—Apercu de l'objet généré & sa misew

'\

=

L

14

g @ [

11 21

A N
60 objets traités

@

simultanément "
al’écran !
& B

w1

res

Fabrice SCOPEL // 2021-22 - Dia

)
T

|1 1

Fériode d'apparition réglable.

i\
A gas

Commission
= b Valorisation
- . e Recherche

Haute Ecole en Hainaut

®

ProcesSim

Simuler pour stimuler

Carnpteur yz3 j

Temporization

Générateur d'objets

Destructeur d'objets

Analogique digital

Binaire codé décimal

GE 5[5 =

Des objets interactifs
a la vos dimensions

Avec trois méthodes de génération
sImpulsionnelle

*Périodique a fréquence déterminée
*Périodique a fréquence variable
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°
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Simuler pour stimuler
- Fichier Image———————————
— = IQC: _'.I J4 . . y . .
Dham — Mécanisme anime sur 1mage en cours :
9 Documents and 5 ettings ] 1
S Administrateur : - 20 lmages maximum
il Q %",’12@,?;;3_“6“;‘;;‘;@3 - traitement périodique paramétrable
'l'.r-aiterner'ut_n:le_:s:l.lr - Fln de course / lmage
[ |25 Came fixée
SUr axe moteur
Apercu @ — Dimensionnement ' 126
= BACZWMF A
Start - Stop ‘ BARRE. WMF =
@ © EL!TEE.GlfF =
Sens o came_.pr-:fil_'l.wmf
® came Ernfil 2wmf 3
= Translation
| -
: | Comportement de l'animation & ['arét
M= _0 | i'f* Ayec image intiale (¢ Surlimage en cours Ok | Annuler
.~ Image au repos : i~ Image en fonctionnement : = - Fichier Image—————————
- Mh;?;:; 7 \dertique 371 T imnage 2 I Se _'.!
v [ [t
3 Documents and Settings
o 23 Administrateur
La commande : relais, vanne ou moteur R é O 0 Sesdouners
abrice_applications
=9 Fahbrice
&= Mew_hatement_de sur
Ve Charger I Charger l Charger l
, . . , . e e e I e
M¢écanisme anim¢ avec image initiale e @ |
. R , _ BACZ WMF a
- traitement périodique paramétrable | . 6 %)p ‘ F AL =
- Définition image au repos & o o) | e
. . came_profil_ 2 wnf
image en fonctionnement & ‘ | a—
- Fin de course / image N ——
: | I- Comportement de ['animation & ['anét
|Mecanin_0 | iﬁ‘ e £ Surlimage en cours Ok | Anhuler |
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Compteur

Temporisation

Générateur d'objets

Destructeur d'objsts

Analogique digital

] -
“H T
; I

m
—_
=

s

Binaire codé décimal

GE 5[5 =

/

/ Comportement |

Fonctionnement
4 A

Cette zone, maténalizée par un rectangle griz fonce, a
poLr fonction 'effacement des objets compléternent
entrés.,

) Deus fonctionements pozsibles ;
Effacement des objets

bous lex 40 cycles . |50t un tratement periodique préwu tous les X cycles
;IIIIIIL.IIIIIIIIIIIIE d'acqulEltlnn

-Soit un traitement & la demande tant que ['odre
d'&vacuation est vrai

LY P O A T R R Y O Y Y )

Fonctionnement

" Périndique
™ Avec relaiz de\commande QK. | Arnuler |

\

Détruire simplement

pour simuler le passage T ——

a un autre poste de travail ou... ) |
Evacuer a la demande ou
automatiquement tous les x cycles.
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— Type
Fcl Fcl ¥ fvec fine de course " Preumatique =4

. ®
= & : ' : |3
* Moatarizée -F' 5 & &
= Manuelle ﬂ " : e EL'T
5
=3

™ Servo¥anne I

— Orientation
© © © % Yerticale x
Commandes ™ Horizontale .y
— Comportermnernt Hydraulique

i . Diamnetre
Yitezze de farmeture Pression dentiée e I g0

1ML pere de chaige [0.149

[T Wanne normalement fermée g —

Réalisez votre circuit :
ProcesSim le modélise pour
vous !

— Commande pneumatique

tonostable Bistable | FRénlable

Eermer

Toutes les parameétres sont intégrés la commande pneumatique,

¢électrique, les servo-vannes, ’orientation, I’ouverture NF,
la pression d’entrée, la vitesse d’ouverture, le diameétre, Le mécano virtuel
la perte de charge, ...
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Edition de la cuve 1

Hauteur

. =

—
{

v Diamétre
[ -~ Eﬁge

==

Froprite

Murn

Diamétre [m)]
Hautewr [m)
Hauteur liq. [m)
Contenance [
Conteru [ne]

— Type de cuve
" Cylindrique

% Embout cinique

" Sphéngue

" Cylindrigue D

x|

Annler |

Choisir la forme ,
les dimensions....

La fonction comportementale est

dans ’objet !
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complexe

Réalisez votre circuit :
ProcesSim le modélise pour
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el
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7l

ars 2 I,

~E o ) () g, 0] S

dx, dx, dx, S
n|+GPo:)_Pn‘]Rr

ap 2 d0 1
o
r;—!,[Uircm.*‘ [U' P kT )]_
o A3 =~
Iz ':)E]‘PP—UiPn."'f'an;JE
o |
i B

o 1Pz
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Sonde de niveau de la cuve Cuy_0

= Cnm\powament Phata
I Mesiher Sonde-> Grandeur éléctique > Valewr AP (Integer) 7
: s [ 2500 I g
I [0 ? 2 Y
= o 0000 PO00F ERO00 0800 )
5 s [ =R | |
— Configuration du capteur analogique .Al-—'}-
\ r— Limitez phyziques Type de mesure—— — Comportement L
Ti] itres | L
= VYaleurs entiéres | & 010y O il
. 5 Min | il -
3 Iﬁ oAU A0 +10Y " Selon tableau de valeurs
L |~ T T
! ! Max [ 500 -»10% " |
420w Editiar du tableau
| | — Tupe de mesure
T — Lirnite de la valeur d'entrée & lautomate [w s " Hauteur libre ﬁj" ok |
ol o5 ﬁl .
55 Mirn I 0 -» 0% ER: I 5000 - 104 % Hauteur de liquids ﬁ]“ aid |
Aide
M némonique Description
| b rérm o | Dezcription
Mot de sortie Qw 1 Ed|
— Compartgment
W -I al I Waleur AP [integer] - Grandeur éléctique  -»>  Grandeur Physique]
- I— W
In h/ : 20 I 0. W I 0
Iﬁ : L Edition  Aide
: 00000000 O0OME O0O80 43 sonatea | [ wapom = || Quiter
i i = , v A araphiau
— Configuration du capteur analogique 1 Pillx | Fillly i ﬂ B
r— Limites Ow =2 Type de mesure Limitez physiques \ 0| oo 10,000 112
" ] 51
Min IT 5 A0y CopA0y . Yaleurs entiéres | % o Sﬁ
&40 +0Y Hin I o <+ A0Y | esm vew 3
(L I 100 > 10% b I -~ 10% % gggg ggég 3152
C 4-20ma - = aabies o coube— =
N. de points N Pis dela 32 & L
Comportement dinterplolation coutbe 51
’7  Linéaire " Selon tableau de valeurs Edition du tableau | ‘ 5 ¥l E 121
04
. . 7 4753903
Mnérmonique Description 157 4527168
- 167 43107
I Qw a0 I Consigne d'ouverture de la wanne %a_0 177 4111665
187 3930182
137 3764167
o ade | e | R
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ﬂmﬂi
arandeur Phyzique [x] | [arandewur élect F[=] m

=
3 15 cm nanmsras | e
4 20 em 0.393809
5 25 cm 04932075
53 30 em
2 40 cm D.?SE?#E%
i Pour la génération du tableau, vwous disposez de quatre méthodes soit: g 45 cm 08801118
\‘) 10 50 cm 09718216
11 55 cm 1.061763
- Compléter le tableau manuellement, 12 &0 cm 1.149818
- Introduire la relation mathématique donnant la grandeur électrique en fonction de la grandeur physique, 17 EF cm 1 235002
- Dessiner une courbe de kendance, 14 70 cm 1.319863
- Extrapoler une polynomiale de Bézier passant par différents points, 15 75 o 1.4016a2
16 a0 crm 1.481272
) _ 17 85 cm 1.553581
Le tableau résultant et pris en compke fi)= | |”-m A2 ] 75 18 a0 cm 1 E33565
19 95 cm 1.706204
oK 20 100 cm 1.776633
21 105 cm 1.845033
22 110 cm 1.911833
— Représentation graphigue 23 115 em 1.977045
10 7a03 v 7B Y Gabarit de la courbe 24 120 cm <.040326
20 126 cm 2103655
I Type de gabarit
+ Grandeur Electrique | ' Gabarit croizsant
Ecart erl\ Z 336%

" Gabarit décroissant

Waleur électique & B0

I B.6E

Ok

Annuler |

m 500cr

Fabrice SCOPEL // 2021-22 - Dia 31



H — H Commission
= Valorisation
[ S be Recherche

Haute Ecole en Hainaut

®

.
Jauge de pesage assossié ala table Table_0 %] PIDCESS’m

Simuler pour stimuler

— Compaortement

' tesure -» Sonde - Grandeur &léctique  -> Waleur AP [Integer]

: s [& W [
: =0

La jauge de pesage peut etre dépose sur :

[=F]
I Ka - O0O000FEOO0E EEO0 OE00 -
T = s o e un support
- une table

Configuration du captewr analogigue

 Limites physiques Type de mesure—— — Compartement

P e | {"‘ Lnese kDéposable sur une bande transporteuse

A0 +10Y " Selon tableau de valeurs

4 Amd Edition du tableau |

— Limite de la valeur d'entrée a l'automate W =s—

U EH 500 - 10

Paramétrage de la jauge de pesage

Min I 0 - 0 Max I 5000 -» 10 e
dide | 4
Mnémanique Dezcription ] "':I
| Poids Table_0 | Diescription ‘f-‘-.nnulerl \

Paramétrage de la masse de I’image objet
(intégré dans les générateurs et
Substiteurs d’objets)

[Z7 Caoffet et pannelz caizjaune. jpg
(2 Mecanique calsse.|pg
(7 Okijsts — | Caisse.wmf

l caisse_aero. winf
[;—I Personages b calzse restowmb

— ipergu de ['objet & ga mige a l'échelle

Maom & Féférence
’V | Dbiet N1

Dimensions
IVLargeur =1081

F

Masse (Kg) =

[~ Adaptation automatique de la masse
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& volum

’,

e

brique

Parametrane de la pomoe

i~ Tupe de pompe
7 Yalumétrique

P=fll] | ‘

— Caracténistiques de la vanne
* Ppeumatique =3 |
™ Manuells ﬂ

L

" Monostable
" Bistable

" Servotanne ¢~ Réglable

[T Wanne normalement fermés

Perte de charge en
& ouverture mas

0o.a0

[ Avecfine de course

Dliamétre

Til—'IIIIIIEEI

Yitesze de fermeturedouverture

Yanne zur le refuulemenlr

Yariation de vitezze

I
Schéma hudrauliaue

o

Clapet de
nan
retour

Wannede
réglage

- Caracténstiques de la pompe-

Debit Max

P_Max a débit nul
10 m_Col Lig

Hmaw d'azpiration = 7 m

P4
T e |

. dredh

Unité
0dwith  © mh

~Mazze volumigue du fluide

1 1000 kg

0.k, |
Annuler |

\ 7 ¥
% . -

Commission
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ProcesSim

Simule ur stimuler
Centrifuge {fy®
ou
Volumétrique

Pilotée depuis :
Variateur de fréquence
ou moteur €electrique

Pression
Débit
Masse volumique

Exemple :

Vanne de sortie : Modélisation de la pompe:

puissance sheorbie e anction dudébi |
M Interpoler Q\ Puissance sbeoibés sn walt palr une masss volumigue de 1000 kg/dr? Fesmer Cuverture d:lnlv-1m= LJ
Pneumatique : [t e |
(2600555 W 1017 dmih 2w 7] :
Manuelle H :
Servo-vanne : /./- _____________ JL _________________ ! Wi
L] /'/ Repi:;age de |a cuve | |
: i Hiveau Cuve Ba !
Diameétre B = T W o SR s i
Perte de charge |E | e /JH\ lﬂ 0
) I — | \\
e o
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1. Modélisation & Paramétrage

Courbe de réponse & Puissance absorbée selon le constructeur

Pustsance abrcetobe e st du ot

g.\.mw_..w....nw,m.w ]

_fome | | e =

[T L}

st

B Comportement de Finstallstion de pompage _E

Housews de ot bydiendqua poepe
e
[ 9FTm Pusance ahsorbian
= e

D1kt da sefoukemant
Dk b pompe @ Pusson
T =7 [ AEEs
78

CRETE T

Hautewr dargestion

2=
Pendement [GHa DA By
T =

Test 1 2> 2254 w
Q=81/s
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B Compartement de Finstallation de pompage u
Hauto da ance byt boue poimge
‘W?
b a0
Dt de refoudarment
[P R— @ Pression
U0 iy @ 13485
kP TPia 0 m
-
.
-
-y \
T
Hautes Jaipwaton
Mzmm N ——
Rewuderion 0 M 0.014 iy I'I\
paned & -

.Test 2 2> 1557 w

Q=81/s
Gain:30%

Humturde sance hydraubous pomes.
sedoudernt s
[EE Pussance sbaorbée

AP

Test3 > 1209w

Q=61/s
Gain: 46 %
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ProcesSim

SIMATIC
S57-300

| Débit a prendre en compte



5t
=z
== 0]
IZ?T Re ~ Apergu
H Min =150 Click pour fermer
H Max = 410 . _|
| ,
' lr . I fonction des quantités désirées

i

[l 03 I
=

N —|

IL . Une image de l'installation placée sur le fond d'écra
Jua”titipfd"')du Quantté Prod 2 ->dn? L;HI

M9 Fequéte mélange

. [frnt start)
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Le mécano virtuel




Blocs logiques

Conditions

conaians
[ O T e T S T I |

=]
Femneture

Editeur de Grafcet

Tracé de la structure du Grafcet
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Recherche

Fabrice SCOPEL ,,

Découvrir I’automatisation avec ’intelligence intégrée.
Piloter, expérimenter, tester , visualiser...

e . gL = =[x =l =l
* Lecluie an}
{n*uz) E
" Programmation {1103} 4
£ Essai {E1=5
{C1-10}
{1 - 15}
{NI1 18}
&4&1 Hig} 001+ 21+ 03716} 121+ 021 - 03716}
e . . TR R .
M
11
no
{M1g I8}
{NI1g = NIz}
H o g 102 g AR DErnity X
y;quE. BT RS BT —Gi[ci-i]=we] | ¢ Sorties ou Bits Condiions assacisbles sus actions
-5 (1 <10} o |5 Ordre gl[u1a+1?2]+u3ms; -
03 & Egalté {11 -0z}
o4 {11 *G3}
45 iC1=5
4 : He 8 Bl €1 =10}
Opérations sur mq G o
" Reset iNIT =18}
- M3 iNn Migh
Travail sur les mots j
#l=|x|s] m X |
3 ;I . . . Temporigations =%
14 - - .—LL
Programmation et Edition des réseaux I5 oP o T — Tempo o
E —_— — Opération
—|-|I~|| |'3°"'"| —H—l—ﬂ—l_f_l_Ll ‘*Hl R | 5 |®|EE| Xlnl e i En ok | WE & Stat  Incrémenter
ﬁn  Stop & Déordmenter
E_T — - ‘q |—| 7 Lt " Posttionner
12 — Titre du rézeau : Témoin décapage 82 w j—
D|3 GE] + Effacer |
04
i NlreE = e N A
os M
116 M3 T
D I? E]I aliger g
8 cz o &1 |
113 -
D”D =013 | Sortie 313
i - =012 | Sortie Q12
. -» =15 | Bit Inteme M15
Lz Editeur Ladder . 5> =M5 | Bitlnteme M5
115 - =M18 | Bitlnterne M15
s bl - [
= T
- L2 nlwum 32 767 40}
SiM11 ef contenu du compteur G égale & 1 [position cuve décapage) g |
Commentaire : g o |

Le mécano virtuel




Forcer ?

affichage P

Edition  M&cano Wirtuel

Commentaires et Adressage. .

Construire |'arriére plan. ... k

MI\

3

LItilisatedr. .,

Sauver une application modéle ?

/

Fichiet Edition Mécano Yirkugl Al

application 3 créer

Qurerir une application. .,
Cuvrir un modéle, ..

Enreqistrer. ..

Enreqistrer un modéle. .,

iy

Imprimer, ..

Effacement du programme. ..
Effacement géneral. ..

Quitker, .,

Accessible par le formateur

Gestions des codes d accés et des autoriss

Commission
= b Valorisation
- . e Recherche
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ProcesSim

Simuler pour stimuler

Mise en défaut d’un fin de course ou ...

Forcage en mode Run

Forcage des Objets

Entrez vobre mot de passe pour vous | 0K :
Indientiir, Objet | Type | Adresse | Dezcription | Cont.| Forgage [ 0] 1] =
. — Annul
Ce code est indizpenzable pour 'accés nnLien @ n " Mo
a wobre requéte., é 7 2 No ou | &
i W= | 13 B o e T
(w Code d'acces ¢ I******* El 14 M atevrd_Therl Mo | QOu | H
] 15 Sal Ma
] |6 Sal Mo Oui L)
Une cellule en panne ... — i . o
. S
e Parameétrage de la détection assossiée a I'entrée 11 v
.P" Orientation ke "Conlact ‘ Sbi 0
¢ Bas - = N0 O MF.
= 1 Détection ? : : IV Forgage en RUN Effacer les forgages Forger Annuler
® Gl FiER el dhomabin 'ﬁi?rﬁi"ﬁé_i?aﬂﬂia
: " Dioite
? 0K Annuler

Dépanner une installation, tout est preévu...!
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v Wisualisation dynamique du Grafcet
Yisualisation dvnamique des equations

Yisualisation dvnamique des réseaux

Yisualisation dvnamigue du chronogramme
Yisualisation dvnamigue des grandeurs analogiques
Yisualisation dvnamique du 57 300

r (] [az —
Les équations
et
.
Les réseaux
x|
. ©
19 e v
O :% fi ET
Les signaux 4 2l

a7 ; o b

¥
]

Les Grandeurs analogiques

S Tous les outils dymamiques pour vous

aider a comprendre , 2 apprendre, a

el
EEEE

L’automate

dépanner ... Piloter

e
 AEEEEE W

...,...
C AEEEEEEE

e
R LLLLE ]
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MP] ProcesSim

PROFIBUS

INDUSTRIAL
ETHERNET

>> NEWS €€

Compatible avec :
*Step 7 5.6 (2019) + PLCSIM 5.6
C""' S7- 1200’1500 *TIA Portal V15 /V16/ 17

*$7-1500 (Profibus, Profinet)
*PLCSIM V15/16/17 (S7-1200 & S7-1500)

PLC_1 [CPU 1516-3 PN/DP]

= wsror
= sor
= v

Fabrice SCOPEL // 2021+
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ProcesSim
Compatibilités des automates Siemens Simatic S7 avec les différentes

versions de TIA Portal :

£ S7-200 > MicroWin V3 / V4 - SP x
+ §7-1200_ > TIA Portal V10.5-SP2 / V11/12/13/14/15/.1/16/17
00 }-) TIA V11/12/13/14/15/16/17 ou Step 7 ve 5.x
© §7-1500 > TIA V12/13/14/15/.1/16/17

* PLCSIM S7-300/400 =>» TIAV11/12/13/14/15/.1/16/17 ou Step 7 v5.x
* PLCSIM S7-1500 => TIA >=V13/14/\VV14/15 /.1/16/17
* PLCSIM S7-1200 / Firmware >= 4.0 =>» TIA >= V13-SP1/V14/V15/16/17

Processim - [Aiutdmatisens - PIRMUTATHIN_POMPTS, CAAL

[ralsl slol=jsinl lololz) 3)v]  smimeria=FsiG ol
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Simulateur d’automate PLCSIM S7-300 & S7-400

i S7-PLCSIM1  $7_313C 2 DPACPU 313C-2 DP

D& E & [rosmmen s E=eREw R esaEaaal
LN | ]

Fe GE

B, 5100 s

IE\ls j

i 654 3210

Une ou plusieurs iid Wisdaand
sessions ProcesSim Simulateur d’automate
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SIM1  $7_313C 2 DP\CPU 313C-2 DP

D& S [rocsmmey JléﬂﬁI%E-WIR"HiEEI‘lEEIEEIDItItIL
DR w1

FRUNF‘ |IB 0 IBt _| B IBI

e res54 3210 fl7654 3210

Clstop ! STOP wees|f T rC - rrrrC grrrr rrrr
=os 0 |- | [x

= 0 [-|0[x] =os [x| =loB 124 |- | x| =B 128 - ] x|

Ip:192.168.10.20

1éme session ProcesSim : : e |
connectée sur PLCSIM N°1 Simulateur d’automate 1 (PLCSIM N°1)

) ] Ip:192.168.10.11
2¢re gession ProcesSim P

MPI : 2
” (o]
connectée sur PLCSIM N°2 Profibus : 2

1 S7-PLCSIMZ 315 2DP/PN_StationCReHEHACPU 31/5-2 PN/DP

ichier  Edition  Affichage  Insertion CPU Exécution  Options  Fenétre ¥

q? PLCSIMT D@ & |rosivmey HMirmErmEe R | BERAEEE 33
"""”‘ . B8 n o o

Fichier Edition Affichage Insertion CPU E:

= = S

A= I'YI QB 0 [_'I._ I?I =08 8 [_'I._ I?I

Clop [ |DB 0 IBlts foe 8 | Bits
ERUN — g1gp 3210 7TES54 3210
Clstop MRES | Frr- e e

PLESIM[MPI]

I TR PLCSIMMPI)
‘ PLESIM[FHDFIBUS] Pour obtenir de 'side, appuyez sur Fl. [CPUJCP: MPI=Z DP=2 IP=192.16.10.12 d

FLCSIMITCPAP) ] > -
PLESIMASO] Simulateur d’automate 2 (PLCSIM N°2)
=|PLCSIM[Local] Ip:192.168.10.12

MPI : 3
Profibus : 3

Fabrice SCOPEL // 20




Liaison et pilotage : Industrial Ethernet

PC1
Ip :192.168.10.10
2 sessions ProcesSim

connectées sur Automate 1

Ip:192.168.10.09

1¢me gession ProcesSim
connectée sur Automate 2 Automate 1

2% session ProcesSim Ip:192.168.10.12
connectée sur Automate 1

Fabrice SCOPEL // 2021-22 - Dia 43
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Simuler pour stimuler

Ip:192.168.10.11

2 sessions ProcesSim

1% session ProcesSim
connectée sur Automate 1
2¢me gession ProcesSim
connectée sur Automate 2

Automate 2
Ip:192.168.10.14
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Simuler pour stimuler

Simulateur d’automate PLCSIM S7-1200 & S7-1500

Totally Integrated Automation

8 (% Bl envegiswrerieprojer M o x MR RN | || @ B M Adresserr: 1921681012 57-PLCSIM V13
=T —— e e e
ur du projel
d#=s 78 3% =
i Nem Adresse | Format d'affichage  Valeur visualisée_  Bits Forgage par lot
:;.:;I v | Frojerts -a *Tag_50" %080  Bool TRUE [v] FALSE
s:‘|| ~ (1§ $7-1516_Comprimés [CPU 1516-.. a el %Q81  Bool FALSE FALSE
||’< Y configuration de I'appareil -a “Light_S0¢cc” LEI] QB3 Beol = TUE FALSE
i] = [ Tables s Viieaas %QB3  Hex 16849 ] ] [v] 16200
B Ajouter une nouvelle table 5.
1 Table SiM1 1
l + [ Séquences

Une ou plusieurs
sessions ProcesSim

T Jsers\Fabricel... @ _ O X

<]

1% Table SIM_1

| W runisToR RUIN
ERROR STOP

e
| Seéquence_1 - E i

| AdresseIP:
| 1921681012 )

Simulateur d’automate
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| "L Cilsers\Fabricel... W _ O X PC Clamens

| B sunisToP RLIP HEMENS
ERROR STOR RUN
ot E 2 STOP
| Seguence_1 |—] u Ha / MRES
. | AdresselP: : =
Ilzm 1921681010 . | 1921681012 = :31::;?*:
1™ session ProcesSim

connectée sur PLCSIM N°1 Simulateur d’automate 1 (PLCSIM N°1 / S7-1500)
Hére session ProcesSim Ip : 192.168.10.12
connectée sur PLCSIM N°2 Profibus : 2

FLE CillsersiFabricel... W _

———

*wr: C FWALO regulation [CPU 12
m s —

ERROR RUN
: MAINT WRES 7 '
Abonnes accessibles

; ETOP
ek . o MEE] MHE o
Sequence_] =R JEE / MEES
Adresse IP:
. [ 192.168.0.1
Type de I'inerface PEPC: (B FrE [=|[ | 1921681022 = X |3- :t:a |1:i 1
Interface PGIFC:  |Sélectionner... - |

Simulateur d’automate 2
Abonnés accessibles de linterface sélectiomee - (PLCSIM N°2 / S7-1200)

| | Appare Type dopporeil  Type rore— —r Ip:192.168.10.22
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Liaison et pilotage : Industrial Ethernet

Ip :192.168.10.10
2 sessions ProcesSim
connectées sur Automate 1

Automate 1
Ip:192.168.10.09

Fabrice SCOPEL // 2021-22 - Dia 46

Automate 1

Ip:192.168.10.12
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ProcesSim

Simuler pour stimuler

PC2
Ip:192.168.10.11

2 sessions ProcesSim

1% session ProcesSim
connectée sur Automate 1
2¢me gession ProcesSim
connectée sur Automate 2

11—
1 —
110 —
11—
| z
1t 3
| .
i".

Automate 2
Ip:192.168.10.14
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ProcesSim

s ebrmct i -
e e 5
: i g e =),

UNITELWAY

homs
e

T

MODBUS

P cr

Schneider Electric
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ILC 150 ETH

A 110DBUS G

TCPIP

ILC 370 ETH 2TX-IB

hd
(&
©
whd
-
o
o
X
-
(¢}
)
N -
o
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olle ontee - Desc
» ) =
)3
g
57 Commande cabine
p— 15
= 114 ol a5
I ° 123 ®
@ L]
iy i
5 Ouwrir - i o
v Former @ e
13 @ Aff_1
= g oo O
124 a1 12 02
18 & 122
@
<l (4 @ I Y
Durvrir - Fermer o
35 1 °
D d £ d(e
Image| Tvpe | Adresse Cont.| trémonique |
I No CrndManuThi
12 No CmdMaruThz
Adressage polique
A 0 qLe
=0 I Nf FeH
= | 7 Nf (T Code de communicatia
CrdMaruT k] [ EBOOL *| -= MODBUS_Diata0).0: ~
= | 12 T FeM| [cmdianuTh2  EBOOL ¥ := MODBUS _Datall]1;
CrndManuT k3 (- ERO0L *] -= MODBUS_Diata0) 2°
Bride [* EB0CL )= MODEUS_Data[0] 3;
fifie 540 (* EEOOL %) := MODEUS_Datal0] 4
13 Nf Fed FeH [ EBOOL *) = MODBLS,_Data[0]5-
? FeDessus [*EBOOL *) .= MODBUS_Data[0].6;
111 MF Fehilieu (- EEOOL %) := MODEUS_Data(0] 7;
ThA Fobas [* EEOCL ODEUS_Data[l].5;
ThRap = MODBUS_Data[0]10:
7 1z HF Thi| |Thien FEBOOL %) = MODBUS_Data(] 11:
ThEroche [* EBOOL *) = MODEUS_Datal0]12;
Ficce [* EBOOL 7 := MODEUS_Datal0]13;
113 Mf ThB [Manu_uto [ EEOOL *):= MOBBUS_Data[T}14; 3
C_Descl [* EBOOL % := MODBUS_Datal0].15;
C_Desch [+ EBDOL ODBLS_Dats[1] 0: __/
M= | 14 Mo Pie] |C MartR I EBOOL %) := MODELS Datel1].1;
C_Broche [ EBOOL *) = MODBUS_Datal112:
C_Start [+ EBOOL 7= MODBUS_Dats[1] %
15 Mo Manu) |CZAw (EBOOL *) = MODBUS_Datal1].4;
C_Fermer [ EBOOL MODBUS_Dats[1]5:
C_Ouwri (* EEOOL %) := MODEUS_Data[1111;
C_En(*EBOOL % := MODEUS_Datall 1 6:
C_Hors [ EBODOL %)= MODBUS_Data[1] 7:
Db (* EBOOL %) := MODBUS_Drata[l].5; L
[* Aesignment code wheels |
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erieralio c O dligue de
dUl € d0C
MODEUS_Data[71]1 = Dies. Lent [* EBOOL %), -
Copier | Aide Fermer

liaison_Proces:
Prl_z_INIT_G7

Grafcet

Chart

—[l7] Actions
[ - D Transiti
o] Post
(7] Sections SR
5 Evénements

[l Ewénements TIMER
{0 Ewénements E/<

-[[Z] Tables d*animation
-] Ecrans d'expleitation

m Documentation

Prl_aAcquisition_Detection

{2 Macros non utilisées

(* Assignment Inputs EBOOL *)
(*
(*
(*
(*
(*
(*
(*
(*
(*
(*
(*

Ap cab 1
Ap <ab Z
Ap <ab 3
Ap =ab 4
Ap_cab 3
Det_st 5
Det et 4
Det et 3
Det et Z
Det et 1
Fdz_haut
Fdo _bas (*
Ap 5 de (*
Ap 4 de (*
Ap 3 de (¥
Ap_2 de (¥
Ap mo_1 (%
Ap mo_Z (¥
Ap mo_ 3 (*
Ap mo_ 4 (*
bp_atu

HEHbe

Haute Ecole en Hainaut

ProcesSim

Simuler pour stimuler

Création de la section :

« Liaison ProcesSim »

EECOL
EECQOL
EBOOL
EECOL
EECOL
EECOL
EECQOL
EBOOL
EBOOL
EECOL
EECOL

EEOOL *
EBOQOL *
EBOOL *
EECQOL *
EECOL *
EEOOL *
EEOOL *
EBOQOL *
EBOOL *

{* EBOOL *}

*3
*1
*3
*1
)
*3
*1
*1
*3
*1
)
i
i
]
]
]
1
i
i
]

cmd_r_= (* EBOOL *)

FPorte_et5
Porte etd
Porte et3
Porte etl
Porte etl

l:*
[:*
l:*
l:*
l:*

(* Recovery
MODEUS Data[71].0
MODEUZ Datal[71].1

MODEUS Data[71].2

EBOOL
EEBOOL
EBOOL
EBOOL
EEQOL

the outputs of PLC
V_zab 1 (%
= V_cab 2 (%
V_zabh 3 (%

*i
*i
*1
*1
*1

:= MODEUS Data[l].3;

:= MODBEUS Data([l].
:= MODEUS Datal[l]
:= MODEUS Datal[l]
:= MODBUS Datal[l].
1= MODEUS Data[l]

.

MODEUS_Datal[0] .
MODEUS Datal[0] .
MODEUS Datal[0].
MODEUS Data[0] .
MODEUS_Data([0] .
MODEUS Datal[0] .
MODEUS Datal[0] .
MODEUS Datal[0] .
MODEUS Datal[0].
MODEUS Data[0] .
MODEUS_Data([0] .
MODBUS_Datal0].
MODEUS Data[0].
MODEUS Data[0].
MODBUS Datal0].
MODBUS_Datall].
MODBUS_Datall].
MODBUS Datall].
MODEUS Data[l].
MODEUS Datal[l].4;

na e

PR

[l i B W R I S R I w ) |
P O e me e oo
e ma

MODBUS_Data[1].13;
H
]
.8
9;
.10;

*i

EEOOL *3;
EECOL *3;
EEOOL *1;
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®

ProcesSim

Importation des variables via le fichier .txt généré

parProcesSim

o[l Wariables dérivées EfS

Instances FB élémentaire Wariables |T5-m DDT | Blocs fonction | Types DFE |
Instances FB dérivé [ Filtre
------------- [:| Mouvement | _If m A ]
Manm - || Type i | Audregze - |'«I'dw | Comimentaite
L

+ [ AFFICHEUR | ARRAY[D.3] OF EBOOL _ | _
© Ap 2 de | EBOOL | | | BPAPPEL SURET
& fp e EBOOL | | | BPAPPEL SURET
& Apd e EBOOL _ |BPAPPEL SURET
& Ap 5 de EBOOL _ BPAPPEL SURET
© Ap cab 1 _EBOOL _ | | BP DEMANDE, ETAl
& Apcab 2 | EBOOL | | | BP DEMANDE. ETAI
© Apcab 3 EBOOL | | | BP DEMANDE. ETA
& Ap_cab 4 EBOOL _ | BP DEMANDE. ETA
@ Apcah 5 EBOOL | | BP DEMANDE, ETAI
IE] ascencedr _synthese_manip 4_prog complet & Ap o 1  EBOOL | i | BPAPPEL. SURET
5 Io & Ap mo_2 | EBOOL | | | BPAPPEL SURET
- 2gie0 & Ap_mo_3 EBODL | | | BPAPPEL SURET
© Ap_mo_d EBOOL _ 'BPAPPEL SURET
& Bp_au EBOOL _ | BPARRET D" URGE
& Catine_at EBOOL | ZME2 [ | CABIME ASCENSEU
& Cmd_i_s EBOOL | | | COMMUTATEUR P
-~ & Cond st EBOOL | %M250 | | CONDITIONS POLF
'E © Cond_de=s EBOOL | %W 300 | CONDITIONS FOLUF

= & Cond_inil EOOL | |
@ Cond_mon _EBOOL | %M100 [ | CONDITIOMS POUF
© Defmits | EBOOL | %ZM10 | | DEFAUT PORTES D
ST_Schneider. bt Ver_sxport bt @ Desc_cab EBOOL | | | COMMANDE DESCE
& Det_et_1 EBOOL | | CAPTEUR DETECTI
® Det el 2 | EBOOL | | CAPTEUR DETECTI
@ Det el 3 | EBOOL _ | | CAPTEUR DETECTI
& Det_et_d | EBOOL | | | CAPTEUR DETECTI
® Det el 5 EBOOL | | | CAPTEUR DETECTI
@& Fdc_bac EBOOL | | CAPTEUR FIN DE C
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®

L ProcesSim

Recherncher dans répertoire : Objets ouves  sélectionneé(e)s : Simuler pour stimuler

Ients\PmcesSim 57405 Liaison AP\Liaison 57 300 Projets ubiisateur : 1 1
Biblioth&ques :
SElestiner | Frojets-exemples : [ [ . =
T o] Mok — 4. Aller rechercher sur le CD dans Liaison
-] 01 Presertation & AV] Projets utilisateur | Bibliothéques'

Projets-exemples | Fultiprojets | A P I

I Chemin d'accés
C:AMes documents\ProcesSim 57405 L

{:I 02 ProcesSim
-] 04 Fichiers .&pplicationsJ [ Nam
o 8 s _link

B MwaASP
B FLT
-] PLTTEMP
& PLFUSER
E

#-{1 Proargm Files bl
4| | 3
/ Lancerla recherche |
AN

oK | Anndler | \ side |

Nom du projet sur le CD Nom du projet Step 7

P ro ces S i m 'E!: ps_link -- C:\Mes documentsProcessim 57,05 Liaison APIiLiaison 57 300 - |E||5|
E-£B ps_link MNom de ['objet Mom symbolique Langage de création I Type
'k =7] 57 Program(1) 59 Syatem data - SDEB
@ Sources i 0B1 Cycle Execution LIST Blac d'on
i Blocks ool ps_begin LsT Fonction
- » 1 ik FC2 ps_end LIST Fahction
5. En cliquant sur OK, le projet s'ouvre @0 an L06 Foncin
. y i DR Irngln DB Bloc de ¢
avec le programme destiné a la = 082 Ins0u 08 Bos
3+ DB3 Reset DB Bloc de ¢
H H SFC20 BLEMOV LIST SFC
communication entre le S7300 et &
ProcesSim
1] | |
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Commander — Piloter - Superviser

U
Nouvel outil de formation
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Haute Ecole en Hainaut

®

ProcesSim

Simuler pour stimuler

|

@8 +120(Pd =1)

»121(Pd =2)
1 22(Pd =4)
5 123[Pd =8)
124 ([Pd =10)
=125 [Pd. = 20)
= 1 26 [ Pd. = 40)

@8 »127(Pd =8n)

Structure de l'installation
Entrées Objets a adresszer Sorties
B | |=-@Em 57
= 1B 0 = o6 4
@ 1001 Entiéell] | S=¢ = o | 0 b & 04.0- 01 [Sortie d1)
[ I " " [ I S [ 94103 Sartedd)]
g2 | = [ | i e o4z
0 s 0 O I R, Q43
log T AR B e 44
R - O I 45
o ANH L e Q46
0 - O I R 047
i IB2Rc 1 =-JE JBS A

----- BE > 280(Pd=1)
----- BE >Qs1(Pd=2
----- BE >0&2(Pd=4
----- BE > 023(Pd =g
----- BE > 0s4(Pd =10
----- BE - 0a5(Pd =20
----- BE - 08E(Pd =40
----- BE > 0a7(Pd =80

Ajouter les cartes de I’API et adresser par « Drag and drop »
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Une routine de début pour masquer ou non les
entrées selon le type de fonctionnement

Une routine de fin pour récupérer les sorties,
les valider ou les forcer selon le type de
fonctionnement demandé
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\_ O sFcao, DB2

- -0 FC10]Piogramme)
~ J FC101 N

o 5 DB1

O sFczo, DB2
O sFcao

@ 0O sFcao, DB3




Synchronisation de I"adr

mnemoniques av

De S7 = ProcesSim

1- Charger un fichier .sdf (exporté depuis
Step7)

Charger un fichier . edf ‘

2- Choisir I'élément commun de référence

% Réaliser l'adressage au départ des mnémoniques communs

(4 E\:I%r lez mrémoniques au depart de l'adrezzage commun

3- Synchroniser la table ProcesSim avec Step7

<<--- Sunchronizer la table ProcesSim avec Step?

4- Valider lors de la fermeture de la fenétre

vaiider

@ Valder-vous les modifications relatives & ladressage ?
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~ocesSim

== | ler pour stimuler

!Gi‘i!i’i“i'}*i’

=]

" r

|

s S U Wb Nahestage s it des e s
=

1- Créer un fichier.sdf (ayant un nom

E
{ ~Table Siemens :
Ecran| Adresse| Mnémonique [ J Description =] || [Adresse] [ Descripion [ Tupt
i T LDefor]
02 | 045 LE
03 | 045 LH
02| 040 Mot1
05 | 041 Mot2
07 | 043 Vet
06 | 042 Ve
08 | 047 LDeiMal2
| 07 CapPlougy No
iz | no Cagivert No
ERNIE CapBleu No
4| o Start No
5| 101 Stap Fde_Sens2 e
6| 0z Acquit No
7 MoteurThermique. =1
Vers | Fiealiser ladressage audépart des mremaniques commurs
€ Abréviations alemandes ' Abréviations anglaises | Edierles mnémonigues 2udépart de [ adiessage commun
Creet un fichier .dif & importer dans Fediteur Step 7 5> | <4~ Spnchioniser la table ProcesSim avec Siep?

2- Dans Step 7 exporter ce fichier

(Editeur de mnémoniques)
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Haute Ecole en Hainaut

. . . ProcesSim
Logiciel Step7 MicroWin: Simuler paur stimuler

 Version 3.2 sp4

Automate S7-200:

CPU 22x ( pour communiquer avec ProcesSim )

Pour la communication avec un automate S7-200

* soit un cable PC ADAPTER USB V1.1( solution moins colteuse )
* soit un cable MPI avec carte CP5611 ( PC fixe ) ou CP5512 (portable)

A l'utilisation du cable PC Adapter/USB sur le CD.

EI{_‘_I ProcesSim 57
{1 01 Presentation & AV
I:I 02 Processin

|:| 04 Fichiers fpplications 57
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Haute Ecole en Hainaut
| Programme de communication S7 200 0D
ProcesSim

Simuler pour stimuler

Processim, mwp

S7/200.
Double-cliquez dessus directement pour 'ouvrir I!!

[ COMMENTAIRES DE PROGRAMME

= i8] processim[CPU 222 REL 01.21) |n;s:..::;e
. 5[d Bloc de code / —
4 main [0B1)

-k ps_begin [SBRO) Réscau 2
H I ain program
.D I:lg Er-"j [5 B F: 'I ] Programme Principal
- Watre programme ici
Exemple trdszfert lez deus butes d'entrées sur les sorties

. . I
1. Insérez votre programme au réseau 2

Réseau 3

2. Enregistrez sous un autre nom [End eycke

ps_end

SMO.0—EMN

3. Chargez le programme dans I'API
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I 1

Logiciel Simatic Manager version 5.1 minimum avec:

* Les langages de programmation des blocs S7 : CONT, LOG, LIST

* Le simulateur Siemens : PlcSim

Pour la communication avec un automate S7-300

» Cable PC adapter MPI ou
» un cable MPI avec carte CP5611 ( PC fixe ) ou CP5512 (portable) ou
» soit un cable PC ADAPTER USB
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Programme de communication S7 300

{3 0Bt Cycle Execution
i} FC1 pz_beqgin

i} FC2 pz_end

iF FC10 b i

i} DB1 Irngln

itDBZ IrgCut
itDB3 Heset

£+ SFC20 BLEMOW

ps_begin et ps_end sont deux sous-routines de gestion des
entrées/sorties entre ProcesSim et I'automate.

Ces 2 sous-routines utilisent la fonction de copie SFC20 pour
aller lire/écrire dans des DB qui jouent le réle d'interface entre

ProcesSim et API.
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LIST
LIST
LIST
LOG
DB
DB
DE
LIST
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C'est 1c1 que vous devez
mettre votre programme
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EI{:I Processim 57
{1 01 Presentation & avI
{1 02 ProcesSim

+ {_1 04 Fichisrs Applications 57 1 . Dé m a rre r S i m ati c

B 05 Lisison AP

Manager

2. Ouvrir un projet

Autharsiv
Documentation

Mouveau document OFfice Informations QSIMATIE Manager

(Configuret les prograrmes par défatt ¢ Fichier Systéme cible  Affichage Outils  Fenétre 7

Quyrir un document Office Mouveau. . Chrl+M

“windows Update Assistant Mouveau Projet’, ..

-] ombstx IRERD
t S | omgd =4 Programmes

Cuvir un projet de version 1.,

Carke mémaire 57 3
'D pas i Dacuments Fichier carte mémaire »
g aramétres i j =
{1 s7asrcom Parané — Duvrir Projet |
G S7hetze ; Rechercher Réorganiser ... . = i - —
{1 STMFREMY : 6B Gérer... Projets utilisateur I Biblioth&ques | Projetz-exemples | Mulbiprojets |
1 sdb e Archiver... Mom | Chemin d'accés |
S (0 &) e, s tri de pigces C:ASiemenshStep?sS 7profii_de 1
=1 YDBs lHegm> Mise BN page. . Tricouleurs C:ASiemenshStep?S Fprof0d Fichiers App
En-tébes et bas de pans.,, Tricouleurs C:ASiemenzhStep 7S 7profTricoule
Configuration de limprimante. .. Tricouleurs CASiemenzhStep S 7profT ricou_1
) ) . e WerinMbiSorieReglable  C:hSiemenshStep?sS7proftenn_Nb
1 Verin_MbrSortieReglable (Prajet) -- <. 457 projiverin_Nb arind A5 Pproferin]
z Motn.aurlsen.sDD (PrmeIT') - C:'l,Slemens'l,SteP?'I,S?PrO]'I,Moteur1s Verin2 CAS7profering
3 ps_link {Projet) -- C:SiemenstStep 7 S7projips_link Yerinhiz CAS T erinahi
4 TFEOD (Projet) -- C:\SiemensiStep7is Efir i prol
Quitter 4 | |
zélectionnée)s ©

Projets utilizateur :

Quyre le projet ou la bibliothéque sélectionn Bibliothéques :
Tojets-exnemnples ©

ELELE

ultiprojets

-
3
F'arco-uL'r... |

Annuler | Aide |
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Haute Ecole en Hainaut

Navigateur du projet

TIA V10.5 2 S7-1200 :
o o Communication - 1/3 ProcesSim

~ [] Régulatian ' Ressources PLC :

B Ajouterun apparsil
i Appareils & Réseausx
« (il PLC_1 [CPU 12714C AC/DE/RIY]
¥ configuration des appareils

o =T : FC 100 : PS_Begin
'Earoclfr;zpmsg::: p Titre du bloc: FC 101 : PS_End

EF Ajouter nouveau bloc
2 1vain (061 v Réseaul: OB 100 : Warm Start
2 Cyclhicinterrupt [CB200] Commentaire
4 FC100_FS_Beqin [FC100]

IFC1D‘I_FtS_End[FC'|D'|] WEC100 SOUS'rOUtine
B FC2_venns [FC2)] "FC100_P5_Begin"
4 FC3_Témoins [FC3] L —EN ENOD — _ PS-Begin

B Valves [FCT]

4F FID_Compact [FE1130]

i@ DBl _Direct_Imglin [DB1]

@ DE2_Direct_ImgCut [DE2]

i@ DE3_Direct_Reset [DE3]
w [ Objets technolagiques

J
|
‘;.ﬁjouternouvelobjet 4 GELLEE 3 T Step 7 BaSiC V10.5 :
J
J

w b= FID_Campact_DE [DE4] .
i Configuration ® SerVICE PaCk 2*
(Adressage absolu)

DB1 : Imgln
DB2 : ImgOut
Réseau 2 : Selecteur Aute D83 . Reset

Réseau 3 : cetpoint

Réseau 5: llanual

'ﬁ' Mize en service Réseau 6: llanual

w [ variables 4P
“HVanables 4F1{47)
¥ [l Tables de visualisation
Eg'] Listes de textes

e Réseau 7 : [N Votre
Filotage des vannes P rogra m m e

¥ [[H Modules locaux %FC1
"W lves"

[ m Dannées cormmunes
» [ Langues & Ressources ... —EN END —
b [ Accés en ligne
¥ (G5 SIMATIC Card Reader

-

-

Réseau 8: erns
Réseau 9: Temoins
w Réseau10:

Commentaire

Sous-routine

%FC101
"FC101_PS_End" _ PS E d
.. —EN END — = n
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TIA V11 - $7-1200/300/400 &

T S emens - Nournes Procesnim exempies 1A P LCSI M : CO m m u n icatio n - 1/3 Pracessim

Frojet  Edition  Affichage  Insertion  Enligne  Outils  Acc X "
— o e - = - = Simuler pour stimuler
K % B enregistrer e projet a X = B X [y A m o] I =} ﬁ Liaison en linma <& (nranmnin Ializson en ligne : ﬂ-, 1

B o NR Bibliotheque globale:
%0 O 2 | o # 2 6 B =(0)8: [@E=ER 6 - ProcesSim_Library_TIA-V11

SRS v | Bibliotheque du projet
¥ | Routines_ProcesSim_exe.. | & 1 Ef= [Tout - o FC 100 . TIA Begln
B Sjouter un appareil D N i : b 1] Bibliothe ; _
i ; | que du projet .
%.&ppareﬂs S e w Titre du bloc :  "Main Pragram Sweep (Cycle)" Ead FC 101 0 TIA_End
~ L Exemnple S7-313C_20P .. P ProcesSirn communicate with the PLC S7-300 and S7-400, Il
[IT Configuration des ap... OB 100 . Wa rm Sta rt
R/ Enligne & Diagnostic hd Réseau 1 : Comrmunication Function PrecesSim - PLC
- I':E|_ Blocs de programme Fll
K 4jouter nouveau DB]. . Imgln
4 Main [OE1] 3 %FC100 + | Bibliothéques globales
& OB100_COMPLET "FC100_TIA_Begin' A e DB2 : ImgOut
FC100_TIA_Begin ... —_ = — I — Log
: FC'ID'I_TIL_E:EJIIFF - i o « 1| PracesSirn_Library_TIA411 DB3 : Reset
B vour Frogrem [FC. R1 :Sous-routine EOELE )
—= — . - [f2] Modéles de copie Ta S ( our S7_1200)
® DE1_Imgin [DE1] _ TIA Begln ~ 7] 57-300M400 &> \p
@ DBZ_ImgOut [DB2] <Aucune variable utilisse - @ DET_imgl
_Imgln

@ DE3_Reset[DE3] Bl
b o Bloes systéme v Réseau 2 @ ‘Yourprogram MEHE moQut TIA Portal V11 — SPZ

@ DES_Reset

» [E Objets technologiqu. . Forexample, copy IBO to QBS (Maove function) SRTETTE BEYE .
P @} Sources externes - = P f I
, gvarialalg- i = %ECT 48 FC101_TIA_End roressiona
3 A
. “four_Program” 48 OB100_CCOMPLETE RESTART
» EE Types de données AFI
5 ) o — El Enis «[]s7-1200
» [zl Tables de visualisati i
B . , W DE1_Imgln
(<] [ ] ' : @ DEZ_Imgout
v | Vue détaillée Programme § DB3_Reset
“Aucune variable utilisée 2B FCI00_TIA_Eegin
48 FC131_TIA_End
Mo Adres| - S . .
hd Réseau 3 : Communication Function FrocesSim - FLC | OB100_Startup
FIQ [ Tags
b LI Buttons-and-Switches
HFETE ¥ LU Monitaring-and-cantralabje cts

"FC101_TIA_End" .
: = A » Ll Documentation termplates

¥ Ll winsc_Mp

... = Ell

R3 :Sous-routine
TIA_End

|"_i.'.lnfu yh&l Diagnostic

TIA Portal V11-SP2 :
S7-1200/300/400 & PLCSIM
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¥ La biblicthéque ProcesSim_Library_TIA-..
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o o R o P o BB o A
0 O

Frojet  Editicn  Affichage  Inserticn  Enligne  Outils

5 ¥ K enregistrer le projet a ® 5 H X LS B4 Pracess’m

Simuler pour stimuler

- que
= »
Appareils - . : BIDIIC aue agiondlE
HOO© B X DEp)8 QEW & bibliothéques
, S ue du projet Droce hro /] » NO
= | ] Routines_ProcesSim_exemple... & "_%T" _:gl [Taut
T - a == 4 =l = -] A Re
WAJDMEI’_“” Ep!JEI'EH | » L1 Bibliothéque du projet OC = :
i Appareils & Réseaux w Titre du bloc  "Main Program Sweep (Cycle)” || 0 A
4 [i 57-315_2DPPN [ FW2.6 [CP.. P ProcesSim communicate with the PLC 57-300 and 57-400, U
4 EES?—'I214C|'FW22 [CPU121.. — - D
~ [ $7-1214C/ FW3.0 [CPU1 . +  Réseaul: Communication Function Frocessim - PLC v | Bibliothéques globales OB 100 0 0
[IY configuration des appar... Pl " LI} U 'n.‘..l
. Enligne & Diagnastic b || Buttons-and-Switches S
- r;E‘. Blocs de programme YEC100 » 1] Long Functions DB :
E Ajouter nouveau bloc FC100_TIA_Begin® » L1 Monitering-and-control-cbje DR 10
4 Main [OB1] = » LI Documentation templates = O
& Startup [OB100] . . w ||| ProcesSim_Library_TIA_V12 » »
: R1 :Sous-routine — DB SNS
4 FC100_TIA_Begin [F... b | | Types
48 FC101_TA_End [FC... i TlA Begl n = || Modéles de copie 00 DO ()()
4 Frogram_example [ b Réseau 2 : — « [i:) Processim_Library
i@ DE1_Imgin [DE1] For example, copy IBO te QB8 (Move function) ~ [iz] 57-300 1 57-400
# DBZ_ImgOut [DB2] 48 Fc100, FC101, A Po » o]0
L)
@ DB3_Reset [DB3] YFC = - [z 57-1200

» (3 Objets technologiques

b @} Sources externes

Program_example”

R2 :Votre

# Fo100, FO101,

END = E'- FrocesSim_TAG
[J Wariables AP - [ 3
» %Types de données API Programme h'“_[. ProcesSim & S7-315_2DPP... -
] r,',:_ngabIes de visualisation... r\__m ProcesSim & S7-1214C1TFW . g
B8 Informations sur le pro... - Réseau 3: Communication Function FrocesSim - PLC [ ProcesSim & 57-1214C1 FW ...
E‘] Listes de textes PFIQ ¥ ﬁ Données communes

» [l Modules locaux
v [g# Données communes - —
] % Paramétres de la docume... T‘ |"” 1|T0% R3 ZSOUS-FO Utine
[ Langues & Ressources ﬁpropriétés "i.l, Inf
b [fg Accés en ligne TIA_End
» [ Card ReaderiMémoire USB

| Références croisées ||

1 Chemin Description

(<] T |

i » | * | Info (Biblioth&éques globales)
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Bibliotheque globale:

ProcesSim_Library_TIA-V12-SP1-Upd3
FC 100 : TIA_Begin + | Bibliothéques globales
FC 101 : TIA_End G UL Fj =l
OB 100 : Warm Start » LI Buttons-and-Switches

- r_"| Routines_ProcesSim_exemples_TIA_W12_SP1_U » L Lnng Fu.nﬂmm .
T s DB1: |mg|n b LI Monitoring-and-control-objects

EE] Appareils & Réseaux DB2 : ImgOut » LU DDEUFﬂE‘_r‘ItEtI-EIbﬂ templates
» [ 57-315_2DPPN | FW2.6 [CPU 315-2 PN/DP] DB3 : Reset v L.I..Ir:r:ncesaum_u rary_TIA_V12-5P1_Update3
. k[ | Types
» (i 57-1214C | FW2 .2 [CPU 1214C AC/DC/Rly]
- - 5] : :
N4l }s7-1214C/ FW3.0 [CPU 1214C AC/DCIRIy] Tags (pour 57-1200) [ Modéles de copie

- [20] 1l f
HT Configuration dec appareils |tz| FrocesSim_Library

Q En ligne & Diagnostic TIA POrtal V12 = SP1'Upd3 'ES?GW!S?W

-3 Blocs de oroaramme . iF-CHJﬂ, FC101, DB1, DBE2, DB3, OB100O
= — Professional v 5 57-1200

4% FC100, FC101, DE1, DB2, DB3, OB100

I fjouter nouveau bloc
3 Main [OB1]

3 Startup [OB100]

48 FC100_TIA_Begin [FC100]
48 FC101_TIA_End [FC101]
3 Program_example [FC1]
@ DB1_imgin [DE1]

@ DBZ_ImgOut [DB2]

i@ DB3_Reset[DB3]

.?& ProcesSim_TAGS
w i:| PracesSim_PLC_Templates
P_ﬁ ProcesSim & S7-315_2DPPM I FW 2.6
| ProcesSim & S7-1214C 1 FW 2.2
{1l ProcesSim & S7-1214C/ FW 3.0
Données communes

&
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I.‘mlet Edition Affichage Insertion E:1 !iane Outils  Accessoires Fenétre Aide Totally Integrated Automation
5f % [ enregistrerleprojet & ¥ 13 5 X ©: (¥ 5 0 [G W [F & Laisonenligne @¥ interrompre a lisison en ligne | B 2 PORTAL
_ Navigateur du projet @ 4 .3 PNIDP] » Blocs de programme » OB1 [OF '
— . . »
Appareils . B »
500 G F s ERRD8: @:EW e
0B1 t »
B Ajouter un appareil (A Nom Type de données Décal.. | 1% 5] [Tour T - U
= e SN [~ Temp [E__ v | Bibliothéques globales
? ~ [} JusDeFruits [CPU 1516 2 @ =  OB1_EV.CLASS Byte [ 00 Mloa e 5 B [town
= Y configuration des ap... [<] = [ !z‘ — F 24 =
% En ligne & Diagnostic L, » L) Documentation templates
~ |l Blocs de programme [#) & >a1 B} A =a = o] » LU WinAC_mP
B Ajouter nouveau ... @M iProcesSim_Library_TIA_V13_Sp1-Upd5
Y * Titre du bloc *Main Program Sweep (Cycle)” » (31 Types
4 OB100_COMPLET.. @|g] Commenare . bdéles de copie
& Compteur [FC5] [ ] D e R 1 o SO us-ro Utl ne | ProcesSim_Library
- e Sy
& FC100_TA_Begin.. @ e TIA B .n [£z] 57-300 /57400
4 FC101_TMA_End [... @ rRHIEHREIRET - egl @ D0B1_Imgin
& FcConvoyeur [FC1] @ — @ DB2_ImgOut
W00 @ DB3_Reset
& FcVanne [FC2] [*] FC100_TA_B ;| .
& Melange [FC6] @ = 9 & FC100_TiA_Begin
& ModeDeMarche [.. @ ~—iEN ENO 4 FC101_TIA_End
& Tempo [FC3] Qo B & OB'EOUTCDWLETE RESTART
@ DB1_Imgin [DB1] [*) + [£2] 57-1200 Firmware <= 3.0
@ DB2_ImgOut [DB2] @ » Réseau2: .. 8 DB1_imgin
@ DB3_Reset[DB3] [ ] 8 DB2_ImgOut
» "4 Blocs systéme P Réseau3 | DB3_Reset
» [jﬂobjets technologiques » Réseaud: . R2 9 R(n_l) :Votre 48 FC100_TIA_Begin
» r@ Sources extermnes . & FC101_TA_End
» L@ variables API Q M eA S Pro gramme 3 ProcesSim_TAGS
» [l Types de données API P Réseaub: & Startup |
» [ Tables de visualisatio.. » Réseau7: » [£z] 57-1200 Firmware ;v-d:ﬂ :VOIR ProcesSim_PL... |
» [k Sauvegardes en ligne = » » [£2] $7-1500 : VOIR ProcesSim_PLC_Templates |
b [ Traces AR — - & Itmcessim_PLc_Templaaes |
35 Informations sur le pr.. Commentaie 'EH:?GDG |
» (i, Données d'appareil p.. — = (8 57-315_20PPN I FW 2.6 I
[ Alarmes APl - [&] 57-1200
) Listes de textes J FC101_TIA End” L  [&] FirmWare 1.012.012.112.2/3.0 |
» [ Modules locaux ~—{EN ENO » [Ez) DC |
» = Données de cante en .. \L . , r! '}%;m.\f
(Il w 0] Rn(dernier) :Sous-routine il —
~ | Vue détaillée (W s7- -DC>= ]
e
TIA End BT - 2rec i
= ~ [t3] 57-1500
- (W S7-1512_PNIFW1.6

H E H -
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ProcesSim

Simuler pour stimuler

[ = 0 = (1O IE
oJdo 4 = DO
0[0 A Beg
=
0 A O
OB 100 3 3
DB o
-
DB o)
=
aag DO 00
POrta H o]
ProTe DNd




» (il 57-1214C == FW4.0 [CPU 1214C AC/DCIRIy]
» (1 S7-1214C FWA.0 [CPU 1214C AC/DC/RN]
» [ 57-1214C-DC/ FW2.2 [CPU 1214C DODC/DC)
» (i 57-1214Cfw3.0 [CPU 1214C AC/DC/RI]
» [ 57-1512_PN /FW1.6 [CPU 1512C-1 PN]
= [ﬂ S7-1516_2DPPN | FW1.6 [CPU 1516-3 PN/DP]
m Configuration des appareils
E.J En ligne & Diagnaostic
* | Blocs de programme
B Ajouter nauveau bloc
& Main [0B1]

@ DE1_Imgin [DB1]
@ DB2_ImgOut [DBE2]
@ DEBE3_Reset[DB3]
» g Blocs systéme
» [ Objets technologigues
k r_-ﬁ SOUFCES BXIErnes
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Bibliotheque globale:

ProcesSim_Library_TIA-V13-SP1-Upd5

* FC 100 : TIA_Begin
FC 101 :TIA_End
OB 100 : Warm Start

DB1: Imgln

DB2 : ImgOut

DB3 : Reset

Tags (pour S7-1200)

TIA Portal V13 - SP1(Upd5)

Professional

'bU PrccesSim_Librar)-'_“ﬂ)'-._\.r"F3_Sp‘i-Upd5
» (3 Types
+ [} Modéles de copie
« [£:] ProcesSim_Library
v [£:] S7-300 1 S7-400
@ 0B81_Imgin
@ DB2_ImgOut
@ DB3_Reset
4 FC100_TIA_Begin
4 FC101_TA_End
3 OB100_COMPLETE RESTART
v [£2] $7-1200 Firmware <= 3.0
@ DB1_Imgin
@ DB2_ImgOut
@ DB3_Reset
4 FC100_TIA_Begin
& FC101_TA_End
'35 ProcesSim_TAGS
&8 Startup

» 2] S7-1500 : VOIR ProcesSim_PLC_Templates
w [z] ProcesSim_PLC_Templates
v [£:] 57-300
(1§ S7-315_2DPPN I FW 2.6

w [£:] 57-1200
& OB100_COMPLETE RESTART [O v [£z] FirmWare 1.0/2.0/12.112.2/3.0
4 FC100_TA_Begin [FC100] » &) DC
& FO01_MA_End [FC101] » &) RLY
4 Program_example [FC1] v (& FirmWare >=4.0
[ 57-1214C-DC>=FW4.0

(W 57-1214C-RLY >= FW4.0
v (%] 57-1500
[ S7-1512_PN/FW 1.6
[ S7-1516_20PPN | FW1.6
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» [§:z] $7-1200 Firmware >= 4.0 : VOIR ProcesSim_PLC_Templates




TIA Siemens

Projet  Editi

- C:\Users\Fabrice\Desktop\TEST_ProcesSim_TIA_S7-1500_PLCSIM\TEST_ProcesS

on Affichage Insertion

En ligne

Jtﬁﬂmmmlepm e X EE X D@ d

Outils  Accessoires

Fenétre

m I B R & Laisonenligne &¥ Interrompre la liaison en ligne “? m [

Aide

_TIA_S7-1500_PLCSIM\Comprime._

Fichier

V13_SP1

Edtion Mécano vituel Affichage Programmation  Paramétres

Dhmlel O@=|sel xof-5 s Ee|f|Wels|=-E-y 39

?

H=

Haute Ecole en Hainaut

Hbe

l:nnumwm

Recherche

prime_V13_SP1

v_J{‘.

Projet

PLE Siemens -

Edition

I Ajouter un appareil
o5 Appareils & Réseaux
» [ CPU313C-2 DP[CPU 313C-2 DP]
» r_i CPU 313C-2 DP[CPU 313C-2 DF]
~ (1§ PLC_1[CPU 1516-3 PN/DP]
[IY Configuration des appareils
%! En ligne & Diagnostic
~ [ Blocs de programme

B Ajouter nouveau bloc
4 Cycle Execution [OB1]
4 Starup [OB100]

4 Actions [FC4]

& FC100_TA_Begin [FC100]

& FC101_TA_End [FC101]

4 Gestion des étapes [FC3]

& Gestion du nbre compri [FC5]

& Gestion Grafcet [FC1]
& Main [FC10]

Exécuter Outils

Accessoires

_tjElEnrugmrlepmm xq_Jx ll'l E — || @ H I Adresselp:

Fl@_ﬂu_&l‘cl‘ﬂt Zone 1

L’API Siemens S7-313C aux commandes : Conditionneme.

[

distributeur pilules

i de pillules
16 m?
17 GénéE’S] nm.

1
em?® Comprimés
mis en bouteille

Passage des pillules

Pilﬁloue du végip
o =3
m
@

m 4 1 |_|.§:T—._J-I 151 » e programme
S EAEPR8: Q:EHE &
Gestion du nbre compri
; e INurn Typede donnée": Décalage Valeur pard
a1 et
Aucune condition définie.
gl & >av B A -l = ]
¥  Réseau 4 : Témoinde signalisation - 50cm?
| ) Commentaire
contacteur
. moteur bande
>=1 Q83
*Light_50cc”
) FALSE oL
Q M4 SR
“Tag_64" ==
9 FALSE
] FALSE i
@ %42 Tag_59" ==is
° *Teg_69" ==l3F R1 Q=
[*)
]
Q@

C:Wsers\Fabrice\Documents\Simulation\Projet6\Projet6

Fenétre  Aide

Totally Integrated Automation

192.168.10.12

S$7-PLCSIM V13

i

il
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PLC_1 [CPU 1516-3 PN/DP]
'I' Configuration de I'appareil
[ Tables SIM

I3 séquences

B

#EF 78 B
‘Nom Adresse 'Forrnatd'affichnge Valeur visualisée/de forcage
-a “Start” %10.0 Bool TRUE
-a “Belt” %Q8.1 Bool TRUE
-a *Light_50cc® %083 Bool TRUE
-a “SetPoint” RIW2 DEC 168
- "Process_Value® %QW10 DEC 168
b -e-- %IBO Hex 16#81
» - %QBs Hex 16%0A

@]

=
Bits ]
v
=l
|
SO000000-

n:
Init Mecan @ %

10

g

Transp. Bile remplie

%0

Présence boute

Pwrempretage A goucioom
‘anneau de commande PPockaging 50 cm’ |
Bouteilles remplies
(R, e
| 1
e § ol

o e}

Demande
bouteilie 150 cm®

8:

» [l Documentation templates

» LI WinAC_MP

« Ll ProcesSim_Library_TIA_V1...
» "ﬁ! Types

. Modéles de copie
'z ProcesSim_Library
| ProcesSim_PLC Te...

» |} Données communes

[ |

B

sanbaiolqy

Info (Bibliothéques glob... |




b N Pro 0 P 0 qula P1\Requlatio 0
Projet Edition Affichage Insertion Enligne Outils Accessoires Fenétre Aide To*tally Integ o
F [ Enregistrer le projet ﬂ ¥ 1y X 0 (A ) g ﬂf Liaison en ligne ¥ Interrompre la liaison en ligne &' PORTAL
avigateur du proje [ PN/DP Blocs de progra 2 tions : ] Bibliothéques [
Appareils Options Bo}
5O © [EH2 ] = 2 & EE @8 @L[=Z0 ¢ ¢ 8" S | vuedesbibliothiques (&) =1
LRl > | Bibliothéque du projet 8
Fres . m — - = = -3
| v [ms71516_Comprimés [CPU1516- [ A | 2icune condition définie. [le| ¥ | Bibliothéques globales S
= [IY configuration des appareils Lﬁz U} w4 % = O
%/ Enligne & Diagnostic g | et || A | ol [ | s] ; R =
v [ Blocs de programme Q = o . w Il ProcesSim_Library_TIA_V13_SP1-Upd... [: Wl
I Ajouter nouveau bloc R A » D Types =
& Main_[0B1] @ TRUE = [} Modéles de copie §
4 OB100_COMPLETERESTART.. @ = _T*M;iﬂj v & :ocesSm_Lnbrary
. " : 8G_ E
2 Actions [FC4] @ 9 » [z 573001 57400 =
4 FC100_TIA_Begin [FC100] =} FALSE » ‘F $7-1200 =
4 FC101_TIA_End [FC101] Q i *M;; ; & ~ [&2] 571500 E
4 Gestion des étapes [FC3] [ 0920 =1 @ DB1_Imgin 3
4 Gestion du nbre compri [FC5. @ ¥ DE2_ImgOut
4 Gestion Grafcet [FC1] =] EALSE @ DB3_Reset . E
& Main [FC10] Q _Tnm:_ﬁ ol - 3 FC100_TIA_Begin 2
& Simulation_ProcesSim [Fc6] @ 9- ‘f-;)slg = 4 FC101_TA_End g
& Transitions et init [FC2] [*) TRUE e | = £ 3 09100_COM’LETE RESTART ;
@ DB1_imgin [DB1] [ .T’::; * I = | v [ :MESSIm_'PLC'_TempIue; 'E
- L3 57-300
} @ DB2_ImgOut [DB2] i [*] [ v o ) s

Haute Ecole en Hainaut

= ProcesSim - [Automatisme - COMPRIME_TIA.CAA]

 [f257-1200 =

RS Projet1s

Fichier Edition Mécano virtuel Affichage Programmation Paramétres 7

[hulu] Ol=|slwl =lojfs /i 2jeillWisl==sm -5 9

Passage des pillules

m e

Fréquencede  Zone 1 ! i i - Py
L'API Siemens S7-1516 2DPPN aux commandes : Conditionnement |
Ceemmia: pacs I:D;:trtbuteur dc‘nlf 07 Plotoge du végp MAINT
Géné E Dest. A 5
i =
cm?® Comprimés

mis en bouteille n Adresse IP:

L 192.168.10.12 3|

-

uy-Bande Init MecAn.@ % =] =] =]
=i Présence bouteille Transp. Btle remplie Présence bouteille
. —
au remplissage au bouchonnage
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ne Ouwtils Accessoires Fenétre  Aide

itrerleprojet & M =l = Kq&ﬂz«'ﬁ mme ﬁ Lisison en ligne ¥ Interrompre la lisison

-r. gateur du proje m 1 DR Blocs de programme hin [OB

 Programmation APl

Totally Integrated

Appareils
Pt - vy _ew | — - E : — - - 1)
L4 e B, EE =P8 G Zi7] 09 S | wede bibliothiques 1) 0
: Main > | Bibliothéque du projet
e J;g;!nliu".\"" | 9|~ I [Nerm [Typededonnées  valeurpordél. [T ipiiothaques globales
cuter un apparei| 1 <@ = Temp Al = -
-, = B =
sh Appareils & Réseaux 2 |- <hjouters . i s S L H’ G5 B [row
» %__5?-1 214C FW3.0 [CPU121 — <] i | s : ﬁ E»::::;:;:;i\:nuhes
e
: l'f a == E o mpl = =] » LLJ hbni:oring-o?d-ton:mlﬂbje:':s
%] En ligne & Diagnostic - tion templates
IR Do ey e M | R1 :Sous-routine
B #jouter nouveau bloc TiA_Begl ILibrary TIA_Wi4_SP1_vi
& Cyclic intermupt [0830] ] o a )
4 Main [OB1] ] TIA_BegIn de cepie
& stortup [0B100] v -
& FC100_TA_Begin [FC.. 9| ~ (%2l 57-3001 57400
& FC101_TAEnd[Fc101] @ | Réseau2: | i DEB1_Imgin
o Regu [FCZ] Q Commentaire — L - - DE2_ImgOut
3 vannes [FC1] "] . DBS_Reset
@ 0B1_imgin [DB1] "] L] R2 ) R( n'l) .VOt re FC100_TA_Begin
@ DBzZ_Imgout [DB2] ] “vannes” FC101_MA_End
 DE3_Reset [DB3] ] —en  eno— Pro gramme DB100_COMPLETE RESTART
» [ Blocs systéme [ ] 71200 Firmware >= 2.0 et <= 3.0
3 Bi Objets technologigues @ i DB1_Imgin
4 E Sources externes | DE2_|mgOut
» [ Verizbles AP @ |* Réseaud: . § DB3 Reset )
» [E Types de données API + Réseaud: 48 FC100_TA_Begin
1= isulisati 2 FC101_TA_End
b ] Tables de visuslisation et Commentaie T
3 P_ﬂ Sauvegardes en ligne esSim_]
& Starty
: ? IR = wisll 3] S?—l!m:nﬂware 2= 4.0 VOIR Frocessim_FLC_Templates
] i Donnéss d'appareil proxy FC101_TIA_End” ‘e‘_ o
L.Ei Informations sur le pragra.. w o |
A = S EN END D o - o o -
~ | Vue détaillée 7 = DI A .
plodulc (e propriétés  [*ijinfo | % Diagnostic
J Geéneral I Références croisées | Compiler I Syntaxe - s s
» [ Firmiere ==
0 : b @muﬁi:heﬂous les messages [=] - 5] 571500
%/ Enligne & Diagnostic 3 [ 571512 PN FW 1.6
g Blocs de programme ! Message : . : | [ 57-1516_20PPN I FW 6
[ Objets technologiques ] Starup’ chargé sans erreur. A [l s71516_20PPN i PO &
L} Sources eemes Q Precédure de chargement terminée (erreurs : 0 avertissements @ 0). = » |4} Données communes
& Variables AF1 & Connecté 3 S7T-1214C FW 4.1, via l'adresse IF=192,1568.10.12. b | Langues & Ressources
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LD
A

DB O

DB 0
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)

aag DO 00
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ProcesSim

b 5] Types

= || Modéles de copie

= |t ProcesSim_Library
= %] 57-200 1 57-100

Bibliotheque globale:

ProcesSim_Library_TIA-V14-SP1 e
* FC 100 : TIA_Begin @ DB3 Reset

* FC101:TIA_End

. OB 100 : Warm Start
» [ 57-1214C FW3.0 [CPU 121...

DB1: Imgln

DB2 : ImgOut

DB3 : Reset

Tags (pour S7-1200)

HY configuration des appareils
W En ligne & Diagnestic
i F;E. Blocs de programme
""' Ajouter nouveau bloc
& Cyclic interrupt [OE30]

&8 FC100_TIA_Eegin
&8 FC107_TA End
28 OB100_COMFLETE RESTART

w 5| 57-1200 Firmware == 2 0 et == 3.0

@ DE1_Imgin

@ DBZ_ImgOut

g DB3_Reset

48 FC100_TIA_Begin
28 FC101_TA_End
Z ProcesSim_TAGS
& Starup

TIA Portal V14 - SP1
Professional

o r?,_'.] 57-1200 Firmware >= 4.0 : VOIR ProcesSim_PLC_Temp
v [f3] 57-1500 : VOIR Processim_PLC_Templates
= |E2) ProcesSim_PLC_Templates

& Main [OB1]
2 Startup [OB100]

' FC1 ﬂﬂ_ﬂﬁ_ﬂ:gll‘l [Fc-.. - :IEEJ < 7-300
& FO101_TNA_End [FC107 ([l 57-315_2DFPN i FW 2.6
 [i;] 57-1200

& Regu [FC2]
& vannes [FC1]

b [iz] FirmWare >=20 et <= 3.0
b iz FirmWare >= 4.0

@ DE1_Imgin [DB1]
i DB2_ImgOut [DB2]
@ DB3_Reset [DB3]
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- &1 571500

[m 57-1512_PNIFW 1.6
(il 57-1516_20PPN | FW1 6
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Liaison et pilotage 3

Le menu Paramétres permet de configurer la liaison. .
[ Paranétres 2 ProcesSim
Simuler pour stimuler

w Activer les soties automate - .
Ajouter un appareil
s NEW —

Désactiver la détection des objets saisis
Intervalle entre deux cycles d'acquisition des données

Mom d'appareil

Adressage de I'API sur le réseau MPI |
Synchroniser les tables
Adressage du PLC

~ [ Contréleurs

L'adresse de 'automate sur le réseau MPI.
- v [ SIMATIC 57-1200
Adessoge Surle gseautPl 3
2 » [ sIMATIC 57-1500

Adresze MPI de l'automate, waleur entigre co . b [E S|MATIC S7-300
_foner |

entre 2 et 31 Contraleurs

BT

ametres standard

¢ |ndustrial Ethemet

(" 57300 400 N* RACK N°SLOT
" 57-1500 . =
I 0 I 1 " MPI. Prof
Profilé support Emplacement CPU .
| " §7200 SIEMENS upp pl Paramétrage Interface PG/PC
P rOfI b u S Adresse IP de la station cible : Adresse de la station sur le réseau MPI ou Profibus
| 192 <[ 168 | 10 < 22 [ 2 L'adresse doit étre comprise entre 2 et 127
I n d U St rl a I ~ Tester la connexion- :
—Infos PLC-
Staus Etat PLC Référence CPU : T
Déconnecter
. v Run BES7 SIM-01200-VPLC
I Annuler
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Fréquence de Zone 1
génération

|y 1

Consigne :

o
[E)

]

L'AP! Siemens §7-313C aux commandes : Conditionnement de comprimes

Contacteur
distributeur pilules

Distributeur de pillules

016 1y
Géné. Dest.
Aff 1

cm® Comprimés
mis en bouteille

Passage des pillules

Pilotage du véﬂp

I:I.EI Iﬂ

m

3

Zone 2

o5
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Bienvenue 5'

ProcesSim
Bienvenue dans le programme dinstallation de ProcesSim_S7.

Simuler pour stimuler
Ce programme installera ProcesSim_S7 sur volre systeme.

Ayant de lancer cette instalation, || est fortement recommands de
quitter les applications Windaws actives.

Cliquez sur Annul
fermez toutes les |
pour exéeuter [finst

INSTALL va installer ProcesSim_S7 dans le répertaire suivant.

ATTENTION : Ce

Pour accepter ce répertoire, cliquez sur Suivant.
des traités internati

Paur installer I'application dans un autre répertaire, cliquez sur

Toute reproductio Parcourir

programme effech
contrevenant & de|

Sélection de dossier programme x|
Pour quitter linstal

INSTALL ajoutera les icénes d'applications dans le dossier
Programme dont le nom figure ci-deszous. Yous pouvez entrer un
niouyeal nom de dossier ou sélectionner 'un des noms de la liste
Dosziers existants. Pour continuer, cliquez sur Suivant,

| stallShield

-~

Diogsiers programme:;

x|
Diosziers existants: INSTALL dispose des infomations nécessaires & la copie des
fichiers programme. 5i wous voulez revoir ou modifier certains
paraméties, cliguez su Précédent. Siles paramétres actuels

Fiépertoire d'insl
C:%Program File:

A i
AYG Free Edition

IristallS hield

"\ vous conviennent, cliquez sur Suivant pour démarrer la copie.
[Démanage
Documents Ta G N X
“ | Paramétres actusls:
— Drag'n Drop CD+l
R Type d'installation : ‘I
E azp Button Compléte

InstallShield

Crossier destination
C:\Program Files\ProcesSim_57

IristallShield

Information
Morm: J.
Socigté:

Decompression des fichiers dans C\Program
thurmbs.dhb

Kl

Iristal| Shigld

Installation terminée

L'installation a terminé de copier les fichiers sur votre ardinateur.
L'installation va maintenant exécuter le programme. Sélectionnez
l'option ci-dessous.

v Exécuter le programme

Pour terminer lnstallation, cliquez sur Terminer.

IrstallShield

< Precedent
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Pour de plus amples informations sur la Commission de la H?!:I"i
Valorisation & de la Recherche de la HEH.be @
ProcesSim

Simuler pour stimuler

.y — Commission de la Valorisation et de la Recherche
Commission de la Haute Ecole en Hainaut.be - CVR
H - H L) Valorisation
- @ e Recherche Personne de contact :

Haute Ecole en Hainaut Fabrice SCOPEL

Avenue Victor Maistriau, 8a

7000 Mons
Hainaut
Belgique
- Tel : +32 65 39 45 27
P"DCESS’m Email : fabrice.scopel@heh.be
Simuler pour stimuler Web Site : http://www.heh.be/processim
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Pour de plus amples informations sur le Département des

Sciences et technologies - DST (ISIMs) de la HEH.be
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et technologies

ProcesSim
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Département des Sciences & technologies
de la Haute Ecole en Hainaut.be - DST (ISIMs)

Personne de contact :
Fabrice SCOPEL

Avenue Victor Maistriau, 8a

7000 Mons

Hainaut

Belgique

Tel : +32 65 39 45 27

Email : fabrice.scopel@heh.be

Web Site : https://www.heh.be/departement-des-
sciences-et-technologies




Nous contacter H=H£:)

ProcesSim

Simuler pour stimuler

Commission de la Valorisation et de la ="
Recherche de la Haute en Hainaut.be - CVR |' e |

-.-—-- .

Concepteur de ProcesSim : Jacques Boucqueneau
Développement, formation, modélisation, support :

Fabrice SCOPEL
Email ; fabrice.scopel@heh.be

Rel"gl

03 |
ProcesSim H
Simuler pour stimule ,| | m.un E[UL[

Coordonnées : onvoyeur Principa HAINAUT s :
Avenue Victor Maistriau, 8A ‘ |

7000 Mons - Belgique LT EF w0 r—— Y um ¥ y
Téléphone : +32 65 39 45 27 _“.o. )
Email : processim@heh.be Live-ON L
Site Internet  : http://www.heh.be/processim @

uedeDessu -

o0& o’

Visites et démonstrations sur demande . %‘é
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